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EJEMPLO 02: CREACION DE ENSAMBLA JE DE
UN CARRO DE JUGUETE

OBJETIVO

El objetivo principal del ejemplo es aprender a
| * | P P | P P

usar nuevas relaciones de posicion dentro de
|
|

un ensamblaje, y a crear copias de una
\ m relacién de posicién.

|

|
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PLANTEAMIENTO

En este ejemplo se creard un carro de juguete
mediante un ensamblaje, el cual contiene

una serie de relaciones de posicion y se usard

copia de relacion de posicion para reutilizar
las que ya estén creadas.
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DESARROLLO

Empezar creando un nuevo ensamblaje y dar

Aceptar.

’ Muevo documento de SOLIDWORKS X 1
| 1
| 1
| 1
| 1
| 1
\ 1
| I
7 1

‘ I

|

\ [ 1

\ 1

\ 1

\ 1

| 1

| 1

. I

\ Pieza Ensamblaje Dibujo 1

! 1

| . . . 1

una representacién en 30 de un Gnico una disposicién en 3D de piezas y/o otros  un dibujo técnico en 20, normalmente de

\ componente de disefio ensamblajes una pieza o de un ensamblaje 1

| 1

| I

, I

1

| 1

1

1

1

Mvanzado [ Aceptar ) Cancelar Ayuda 1

N——— ]

1

Luego, buscar en los archivos las piezas para este ensamblaje.

Seleccionar $4_E2_P1 y presionar Abrir.

1 BB Abric X 4
1 1
: & v « EJEMPLOOZ » 01-ARCHIVOS UTILIADOS-DATA v O Buscar en 01-ARCHIVOS UTILL.. @ :
1 1
I Crganizar = Mueva carpeta ==~ [ 0 :
| I ~
| : [ Escritorio * N MNombre Fecha de modifica..  Tipo Tamafio :
. 1
‘ | @ CreativeClou# 4/09/201718:34  SOLIDWORKS Part... 183 KB I
| : = Documentos # TSP SOLIDWORKS Part... 169 KB :
| : &=/ Imagenes & ® 54 F2 P3 SOLIDWORKS Part... 1,057 KB :
‘ : 01-ARCHIVOS U A 54 F2 P4 SOLIDWORKS Part... TIKB :
‘ : 01-ARCHIVOS U N\ 54 E2 P5 4/09/2017 18:31 SOLIDWORKS Part... 104 KB :
| : EIEMPLO 01 :
l : EIEMPLO 03 -
‘ I !
| || & OneDrive :
I
I : [ Este equipo :
1
| : T s :
| 1 Mode: | galucionade v . EEt.adO? de <Predeterminado>_E 1
1 ) _ visualizacidgn: 1
: Configuraciones: | pradeterminado w 1
| I Referencias... 1
1 1
| ) . 2 |[ 42 1
! : Filtro rapido: :
: MNombre: |54 E2_P1 ~ | Archivos de SOLIDWORKS (*slc ~ I
1 1
: Abrir Iv Cancelar :
1 1
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Dar un clic en la pantalla para posicionar la pieza.

S B R &S]

@ Empezar ensamblaje @

T Q
Mensaje AN

Seleccione un componente para
insertar y cologuelo en la zona de
graficos, o presione Aceptar para
ubicarlo en el arigen.

O cree un disefio ascendente y
descendente usandao un croquis de
disefio con blogues, Las piezas se
podran crear entonces a partir de
blogques.

Pieza/Ensamblaje para insertar Fad i|

Abrir documentos:

e

Configuracion:

Predeterminado w

1

1

1

1

1

1

1

1

1

I

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

| 1 [ Crear disefio

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

: Examinar...
1
1
1

Vista previa de miniatura b

La cual se hard fija automdaticamente, como todas las primeras piezas

que se colocan en un ensamblaje.

@ B Rl & & >

¢
@ Ensamblaje? (Predeterminado<Estado «
» Historial

Sensores
r Anatacianes

|ﬂ Alzado

|ﬂ Planta

|ﬂ Vista |ateral
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Ir a la pestana ensamblaje y dar clic en Insertar componentes.

o s ey Bt Bt ikt . WP
upSsoLmWORKS Y O-F-E-8&-9--80
[E]E]
B ® [FIH]
Insertar Relatis Matriz de 5 It
componentes eg:mn componente lineal Fasfcneiers
posician =
Ensamblaje | Dise” - - ' - - 1= tos de SOLIDWORKS | SOLI
Insertar componentes

Agrega una pieza o subensamblaje
E existente al ensamblaje.
T

[ = 1

@.

Ensamblaje2 (Predeterminado<Estado
Historial

Sensores

r Anotaciones

|-r| Alzado

-

|-r| Planta

L~

Y
@

[mm————————

Seleccionar los demds componentes e ir abriéndolos y colocdndolos

dentro del ensamblagje.

:5 Abrir X
uN <« EJEMPLO 02 » 01-ARCHIVOS UTILIADOS-DATA v B Buscar en 01-ARCHIVOS UTILL.. 2
Organizar + MNueva carpeta == ~ [ o
A3B0 Drive & N Nombre Fecha de modifica.. Tipo Tamario
* Descargas 4/09/2017 18:34 SOLIDWORKS Part... 183 KB
[ Escritorio o 4/09/2017 18:32 SOLIDWORKS Part... 169 KB
&Y Creative Clou 4/09/2017 18:33 SOLIDWORKS Part... 1,057 KB
@ Documentos # 4/09/2017 18:36 SOLIDWORKS Part... TIKE
= Imigenes 4/09/2017 18:31 SOLIDWORKS Part.., 104 KB

01-ARCHIVOS U
01-ARCHIVOS U

EJIEMPLO 01
EJIEMPLO 03
¢@ OneDrive v
Modo:

Solucionado

ocultos
Configuraciones:

[ Utilizar SpeedPak
Estados de

visualizacién: Referencias...

[ Mo cargar componentes

Filtro rapido:

Nombre: | 54 E2 P5" "S4 E2_P2" 'S4 E2_ P3" "S4_E2_P4"

i | Archivos de SOLIDWORKS (*.slc
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Por lo que al final, se deberdn tener 5 piezas.

H;Ssauawoﬁxs Y O-FH-E@-&-7 50 BEE-

B N EE i

Insertar Relacis Matriz de Smart Mover Mast 1

componentes glacian componente lineal ma compaonente OSEra

de Fasteners compone

" = posicion = = ocultoy
| 1
, Ensamblaje | Disefio | Croquis | Calcular | Complementos de SOLIDWORKS | SOLIDWORKS MED | A
II B .I

SIEREREEE
7-

@ Ensamblajed (Predeterminado<Estado ¢

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
| ]
1
1
1
1
1
1
1
1
1
| !
| 1t Historial
| 1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

o
SEnsores

L4 Anutacinnes
|_,_| Alzado

|_',| Planta

|*| Vista lateral
L., o
T (f) 54 E2_P1<1> (Predeterming
% () S4_E2_P2<1> (Predeterminado<’
% () S4_E2_P3<1> (Predeterminado<-
@ (-) 54_E2_P4<1> (Predeterminado</;

= —————————————————
| 2 1
| | PSsoupworks|P| D-BB-@E-&-"1-|ls- /0 B - |
i

[E]F]
‘ =4 GG 72 @ !
Insertar Relacién Matriz de Sart Mover :
\ componente de componente lineal Fasteners componentel

= posicid = =

Ensamblaje | Disefio | Crogu' Relacion de posicion WORKS | SOLIDWORKS MB

Coloca dos componentes uno con

1
|
o
1
1
@ ‘ . ‘ % | $_ | 1re|acu:ur|a|ntru:u i
:
1
1
1
1
1
1
1

-

@ Ensamblajed (Predeterminado<Estado «
v [ Historial
[&) Sensores
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DEL PACIFICO

Seleccionar Concéntrica en Relacion de posicion estandar.

iy

- - oo A
lecciones de relaciones de posicion

| : Relac. de posicion estandar Lot
1

| . -

1 : Coincidente
1

\ E Paralela
1

'1 Perpendicular

Tangente

Concéntrica

1 .

1 Concéntrica

1

R eV S SV S OV

o o o o o o -

G E[R[&]E
% Relaci6n de posicion @ @

x: Y

Analisis

2%

Relaciones de posicion

5 % =0 A
Selecciones de relaciones de posicion

I Cara<1> @54 E2 P21

X

bl

elac. de posicion estandar ~

]
Coincidente

Paralela
Perpendicular

Tangente

© 9lH 7>

Concéntrica

SRS

®

| Bloquear

Instituto Cientifico del Pacifico
www.icip.edu.pe



' l INSTITUTO
CIENTIFICO

DEL PACIFICO
N

Después, dar clic sobre el primer agujero de la derecha de la” base

(pieza S4_E2_P1).

1 % Relacion de posicion @j} @

| I 2 Analisis

: % Relaciones de posicién

- - o A
Selecciones de relaciones de posicion

elac. de posicion estandar E

Cara<1>@54_E2_P2-1

A

Cortar-Extruird de 54 E2 P1<1>

=

>

Coincidente

| N o o S S S S S S S S S S -

Y una vez definido y colocado en su posicion, dar aceptar.

EIEE
: % Concéntrical

(D= =
ﬂ;i'u:&ptar i

% Relaciones de posicién

- - . ~
Selecciones de relaciones de posicion

Relac. de posicion estandar L

Cara<1>@54_E2_P21
Cara<2>@54_E2_ P11

Coincidente

Paralela
Perpendicular
Tangente

: Concéntrica
1

: DBInquear rotacion
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Ahora, seleccionar ancho, de la Relacion de posicion avanzada.

% Relacidn de posicién @j} @
. x
Andlisis

% Relaciones de posicion

. . e ~
Selecciones de relaciones de posicion

Relac. de posicidn estandar e

Relac. de posicidn avanzadas

Centro de perfil

Dar un primer clic sobre la cara izquierda del eje.

I e e e i e e e

I
: % Relacién de posicién G @

v x
1

I
1 & Analisis

% Relaciones de posicidn

- - o ~
Selecciones de relaciones de posicion #~

Selecciones de ancho:

o E—

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
: Selecciones de pestafia:
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

Relac. de posicién estandar g

Relac. de posicién avanzadas ~

Centro de perfil
| 1
7
: Simétrica
| 1
: m Ancho

Restriccion:

Centrado ~
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Y un segundo clic sobre la cara plana derecha, para asi definir las

selecciones de ancho.

@ BB | ¢ [ @]
% Relacidn de posicion @ @

v x 9 [F

! ﬁ@ Analisis

\ : % Relaciones de posicion

. . . L
Selecciones de relaciones de posicion

Selecciones de ancho:

“1

Selecciones de pestafia:

Posterior a ello, dar un clic sobre la cara derecha de la base.

Cara<1=@54_E2_P2-1
Cara«2>@54_E2_P2-1

Extruir] de 54 E2_P2<1> |

[
U o o e o e e e e e

@ Ensamblaje? (Predetermi...
19| BB [ole

% Relacién de posicién @ @
v X

Andlisis
% Relaciones de posicion

- . non ~
Selecciones de relaciones de posicion

Selecciones de ancho:

“I

Selecciones de pestafia:

Relac. de posicidn estandar

Cara<1=@54_E2_P2-1
Cara<2=@54 E2 P21

Cara<3=@54_E2_P1-1

Referencia de pestafia

Relac. de posicidon avanzadas

Centro de perfil
" - .
E Simetrica
. Ancho
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Y un Ultimo clic sobre la cara izquierda de la base, para asi definir las

selecciones de pestana.

: & Relacién de posicién @@
v x

Analisis

% Relaciones de posicidn

- - S ~
Selecciones de relaciones de posicion #~

Selecciones de anchao:

“l

selecciones de pestafia:

s ol

Relac. de posicion estandar W

Cara<1=@54_E2_P21
Cara<2>@54_E2 P21

Extruirl de 54 E2 P1<1>

Relac. de posicién avanzadas Ll

Centro de perfil

—--v--v--vf

S —

\

: 3 Aceptar i

% Relaciones de posicidn

- - - an A
Selecciones de relaciones de posicion #

Selecciones de ancho:

“I

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1 . o
1 Selecciones de pestana:
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

Cara<1=@54_E2_P21
Cara<2»@®54_E2 P21

Cara=3>@54_E2 P1-1
Cara<4>@54_E2 P1-1

Relac. de posicion estandar e

Relac. de posicion avanzadas Ll

Centro de perfil

>
Referencia de ancha

Restriccion:

1
1
1
: Centrado ~
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Y asi, la pieza S4_E2_P2 quedard posicionada respecto a la/pieza

S$4_E2 P1 de la siguiente manera:

Ahora seleccionar la relacion de posicion concéntrica, dando clic sobre

la cara cilindrica del eje izquierdo.

% Relaciones de posicion

= x s A
Selecciones de relaciones de posicion

@‘@, Cara<1>@54_E2_P2-1 |

€

Relac. de posicion estandar A

BW\ Coincidente
N

4
Z
&
"
(=1

1
il

1H

Perpendicular

iy
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www.icip.edu.pe




DEL PACIFICO

r Q INSTITUTO
qcm\mmco
.

Y luego, la cara cilindrica interna de la llanta (pieza $S4_E2_P3).

g E[R[e[€]
% Relacion de posicion @ @
v X

Analisis
% Relaciones de posicién

= < ) A
| Selecciones de relaciones de posicion

QJ Perpendicular
Lé;; Tangente

Cortar-Extruir10 de S4_E2_P3<1>

Instituto Cientifico del Pacifico
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Usar la relacion coincidente y seleccionar la cara plana exterior’de la

llanta.

|mmm——m—

: % Relacion de posicion @ @

1

1 v X
1
I

, I & Analisis

% Relaciones de posicion

2 z 2 A
Selecciones de relaciones de posicion #

I~

Extruirl de S4_E2_P3<1>

I )
| : &; Paralela
I
1 Q_J Perpendicular
1
1]
1 b\; Tangente
I |

I |
1 ’@i Concéntrica
I f——)

1 =1
O e

9/ER[&[€]
% Relacién de posicion @ @
v

Analisis

% Relaciones de posicion

= 2 = ~
Selecciones de relaciones de posicion />

a.@l

N
Relac. de posicion estandar A~

Coincidente

‘8\1 Tangente

1

1

1NN

i EL‘ Perpendicular
1

1

1

1
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Finalmente, aceptar.

g E(R[o[@]

Coincidente2 @ ®

(< )x 2

< > = A
Selecciones de relaciones de posicion />

*|

Cara<1>@54_E2_P3-1 t

Cara<2>@54 E2 P2-1
|

=
o
a
a
]
b=
[=]
w
g
=S
-)
g
2
=%
o
e
>

[\<i Paralela

E‘ Perpendicular

Tangente

Instituto Cientifico del Pacifico
www.icip.edu.pe



DEL PACIFICO

r Q INSTITUTO
qcm\mmco
.

Ahora, desplegar Insertar componentes y seleccionar Copiaf con

relaciones de posicion.

|| 75 souwores Y| O - -@-& -9 -0 |
/ @ \ % EE 22

1

1

i

Insertar = Matriz de

1

: componentes Relacion ; Smart
1

1

1

1

componente lineal
de P Fasteners

N__ - 7| posicidn -

| | Ensamblaje @ Insertar componentes SGLIDWGRKS| S0L

% Mueva pieza

@ @ Muevo ensamblaje

@] Copiar con relaciones de posicién

-

I

L

I

I

i

|7

:@ Ensamblajed (Predeterminado<Estado ¢
I [—

1 » [&g)] Historial

I -

] (3| Sensores

: L Anu:utaciu:unes

I
E |4,| Alzado

! |_r| Flanta

I

I

I

I

I

|_+_| Vista lateral

ablaje? (Predetermi..

Paso 1: Seleccione un componente

Seleccione los componentes que desee
copiar con relaciones de posicion,

54_E2_P3-1@Ensamblaje2

-
1
I
1
1
I
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

| : Componentes selecdonados ~
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

Instituto Cientifico del Pacifico
www.icip.edu.pe




DEL PACIFICO

r Q INSTITUTO
qcm\mmco
.

Por lo que aparecerd un panel, con las relaciones de posicion que

contiene esa pieza respecto a las ofras.

(@ B[R|[o[€]
@m Copiar con relaciones de posi... (2

Paso 2: Relaciones de posicion A

Seleccione una referencia nueva para cada
relacion de posicion,

O utilice Repetir para usar Ia misma
referencia.

O desactive |a relacion de posicion para
que los componentes copiados no utilicen
la relacion de posicion.

Relaciones de posicién ~

Concéntrica2

[JRepetir

il | -

Bloquear rotacion

Coincidente2

[ repetir

Para la relacién concéntrica, dar clic sobre la cara cilindrica del eje que

estd en la parte derecha.

@] Copiar con relaciones de posi.. (@)
v x 5§ ®

Paso 2: Relaciones de posicion Ll

Seleccione una referencia nueva para cada
relacién de posicion,

O utilice Repetir para usar la misma
referencia.

O desactive la relacion de posicion para
que los componentes copiados no utilicen
la relacién de posicidn.

Relaciones de posicion ~

Concéntrica2

[ repetir

Blogquear rotacidn

Extruirl de 54 E2 P2<1>

Coincidente2

Instituto Cientifico del Pacifico
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@] Copiar con relaciones de posi. @
v x 5 @

Paso 2: Relaciones de posicion -~

Seleccione una referencia nueva para cada
relacion de posicion.

O utilice Repetir para usar la misma
referencia.

Ot desactive la relacion de posicion para
que los componentes copiados no utilicen
la relacion de pasicion.

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
I -
| : Relaciones de posicion ~
1 I .
| 1 Concéntrica?
| 1
| : |:| Repetir
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
[

‘ Cara<1> @54 E2 P21

Bloquear rotacion

Extruirl de 54_E2 P2<1» h

Coincidente2

|:| Repetir

4 @ Ensarnblaje? (Predeterrmi..,

1 )

1

SDERRG

: Copiar con relaciones de posi.. (2
l x 5 @
| Pl'ones de posicion ~

5e ha colocado el componente, Presione
Aceptar para colocar otro,

Relaciones de posicion ~

Concéntrica?

|:| Repetir

| Cara<1> @54 E2 P21

Bloguear rotacian

Coincidente2

|:| Repetir

| Cara<2> @54 E2_P2-1

Instituto Cientifico del Pacifico
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Y luego, cancelar.

—————————————————————————————————————————————————————————— ——————

= 3 @ Ensamblaje2 (Predetermi..
® B[R ¢S]

@@ Copiar con relaciones de posi... @

Cancelar
Paso

Seleccione una referencia nueva para cada
relacion de posician,

O utilice Repetir para usar la misma
referencia.

O desactive la relacidn de posicién para
que los componentes copiados no utilicen
la relacidn de posicion.

s de posicion La]

Relaciones de posicion ~

Concéntrica?

|:|Repetir
2]

Eloguear rotacion

Coincidente2

|:|Repetir

|

i}
ﬁ % EE 2 B2

Insertar Relacién Matriz de Smart kover
{ componentes de componente lineal Fasteners componente
= posician = =
|
| Ensamblaje g Insertar componentes SGLIDWGF‘.KS| SOLIDWORKS ME
! %\% Mueva pieza

@ Muevo ensamblaje
R I e—"
@ Ensamblajed (Predeterminado<Estado ¢
g Historial

Sensores

b Anu:utaciu:unes
*l Alzado

L
| Planta

@.

-+
1
L
-+

|_;,| Vista lateral

L ongen ]

S ———— |, S—

r
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A lo que esta vez seleccionar el eje, con las 2 llantas (piezas $4_
S4_E2_P3).

e b @ Enamblie? Predetermin, ’*’"“'
1@ B[R &€

w Copiar con relaciones de posi... (7

v % (=)

Siguiente

P2y

Paso 1: Seleccione un componente

Seleccione los componentes que desee
copiar con relaciones de posicion.

Componentes seleccionados b

I
1

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

i

1 54 E2 P2-1@Ensamblaje2
| | 54_E2_P3-1@Ensamblaje2
1
1
1
1
I
I
1
I
I
1
1
1
I
1
1
1

54 _E2 P3-2@Ensamblaje2

@] Copiar con relaciones de posi... @
v X ®

Paso 2: Relaciones de posicidn ~

Seleccione una referencia nueva para cada
relacian de posicidn,

O utilice Repetir para usar la misma
referencia.

O desactive la relacion de posicion para
que los componentes copiados no utilicen
la relacion de posicion,

Relaciones de posicion Fa

Concéntrical

|:| Repetir
2]

Bloguear rotacion

Anchol

[ repetir

Cortar-Extruir de 54_E2_ P1<1>
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Y para ancho, se puede reutilizar las mismas caras, por lo se

seleccionard la casilla repetir.

= ———————————————
: @1 Copiar con relaciones de posi... @
1

1

) Paso 2: Relaciones de posicion A
:

I Se ha colocado el componente, Presione
1 Aceptar para colocar otro.

Relaciones de posicién A

Concéntrical

[ repetir
[A] i Cara<1>@54_E2_P1-1 }

Bloquear rotacion

Anchol

Repetir

: Copiar con relaciones de posi... (2
x 9 ®
Pones de posicion la

Se ha colocado el componente, Presione
Aceptar para colocar otro.

Relaciones de posicion A

Concéntrical

] Repetir
|2 |[cara<1> @54 E2 P1-1 |

Bloquear rotacion

Anchol

Repetir
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Seleccionar el Ultimo agujero de la base para concéntrica.

'@"'EJPET con relaciones de posi.. (£

Paso 2: Relaciones de posicion ~

Seleccione una referencia nueva para cada
relacion de posicion.

O utilice Repetir para usar la misma
referencia.

O desactive la relacion de posicion para
que los componentes copiados no utilicen
la relacion de posicion.

Relaciones de posicion ~

Concéntrical

|:| Repetir

2l |

Bloquear rotacion

Anchol

Repetir

Cortar-Bxtruir? de 54_E2 P1=<1=

Cara<2> @54_E2_P1-1

Optar por Aceptar.

1
1 Copiar con relaciones de posi... (2

x 5y @
'nsdeposicién A

Se ha colocado el componente, Presione
Aceptar para colocar otro.

Relaciones de posicion

Concéntrical

[ repetir
‘7! l[ Cara<4> @54 _E2_P1-1 [

Bloquear rotacion

Ancho1
Repetir

Cara<

Cara<
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Después, cancelar.

Cancelar

Paso 2 omes de posicion L

i
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1 . .
1 Seleccione una referencia nueva para cada
| relacién de posician.

| 1 & utilice Repetir para usar la misma
: referencia.
1 O desactive la relacion de posicion para
: que los componentes copiados no utilicen
: la relacion de posicion.
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

Relaciones de posicion

Concéntrical

DRepetir
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Ahora, crear una relacion de posicion concéntrica, seleccionarido el

agujero de la parte superior de la base.

e e e e e e e e e e e — = e e
: % Relacion de posicion @jé ®

. x

Anlisis

% Relaciones de posician

. - o= ~
Selecciones de relaciones de posicion

Relac. de posicion estandar

l‘ : Coincidente
1
1
1 Paralela
1
1
1 Perpendicular
: L [per
1
i Tangente

1
fl Concéntrica
1

Para luego dar clic en la cara cilindrica del eje pequeno (pieza
S4_E2_P4).

% Relacidn de posicion @3* @ '
. x

Andlisis

Cortar-Extruird de 54 E2 P1<1=>

% Relaciones de posician

- - . A
Selecciones de relaciones de posicion

1
1
1
1
1
1
1
n
1
1
1
1
1
1
1
1
:
1 Cara<1=@54_E2_P1-1
| g8
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

\

Relac. de posicion estandar -~

Coincidente ]

Extruirl de 54 E2 Pd<1>
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Y una vez posicionado, dar aceptar.

i it ' x @EnsamblajeZ {Predetermi...
K
i % Concéntrical2 @* @
' (“)x D E
| <W|

% Relaciones de posicion

-

Selecciones de relaciones de posicion A

@g Cara<1>@54_E2_P1-1
Cara<2>@54 E2_P4-1

<

J

Relac. de posicion estandar A

Coincidente

—

D:! Perpendicular
6\} Tangente

Concéntrica

[C] Bloquear rotacién
@ Bloquear
m‘ 75.54106134mm
74.‘ N Nnee -
3] o :

4

Ahora desplegar ver de |la barra transparente ver y seleccionar Ver

planos.

| i phqemad v(eDoR o '
®|

1
1
1
1
1
1
i
Ver planos :
1
1
1
1
1
1
4

Controla la visibilidad de los planos.
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Seguidamente, usar la relacién coincidente y seleccionar el plapol de

la base.
i"@?e;?a:;:os'sc%n'"'é’é'
:« X

i & Analisis

: 1 % Relaciones de posicién
|

Selecciones de relaciones de posiciop

1
I
I
142
‘ I
‘ I ,
1
1
1
I

1
i \\J Paralela
| : ‘_LJ Perpendicular
| =
‘é\‘ Tangente

Concéntrica

‘ (0 !Squuear

i

|
‘% Relaciones de posicion

- . o ~
Selecciones de relaciones de posicion

1

1

1

1

1

1

i

1 Plano1@54_E2_P1-1@Ensamb
| o8
1

1

:

1
|
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

\

Relac. de posicion estandar -~ Alzado de 54_E2_P4<1=

Coincidente
Paralela
1

1

: Perpendicular

1

LN Tangente_________________
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Una vez definido todo, dar aceptar.

| % Coincidente10 (GHO) l-
(D= »H
i @ ‘r"«ceptar

% Relaciones de posicién

A
Selecciones de relaciones de posicion ~

&8 ﬂ“ Plano1@54_E2_P1-1@Ensamb)
=

Alzado@54_E2_P4-1 @Ensamb

ac. de posicion estandar ~

Rel
Coincidente

r

Ver planos
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Usar la relacién concéntrica, enfre el eje pequeno y el agujero inferior
del gancho (S4_E2_P5).

GBS mbTaje? (i — oo TTTTTTT T

NLX@BHERE S

[IBloquear rotacién ’_Agregarrﬁnahl

Y luego la relacién ancho, entre las caras externas del gancho, con las

caras internas de la parte superior de la base.

% Relaciones de posicion

= 3 =S8 ~
Selecciones de relaciones de posicion />

Selecciones de ancho:

: —_—
o2 @ Cara<3>@54_E2_P5-1

et

Cara<4>@54_E2_P5-1

__f.—[e Referencia de pestana

Selecciones de pestafa:

Relac. de posicion estandar v

Cara<5>@54_E2_P1-1

Cara<6>@54_E2 P1-1

Relac. de posicion avanzadas ~

Centro de perfil
73 :
[/B | Simétrica

[ ancno

Restriccion:

Centrado v
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Y el carro deberd mostrarse de la siguiente forma:

Para finalizar, usar la relacion de posicion avanzada de dangulo, colocar

el valor de 0° en minimo y 45° en maximo.

Relac. de posicion avanzadas ~

Centro de perfil

Relac. de posicion avanzadas

Centro de perfil
i r .

Simetrica

Anchn

Relacion de posicion de trayecto :|

- Acnplamientn lineal/ling

1 |—

1

: 1.00mm

1

Simétrica

Ancho

Relacion de posicion de trayecto
Acoplamiento lineal/ling

—

1.00mm =

4k

e e = S BEEEE _____}

1
: 30,00 -
| 1
| = :
1
1
o . <
| == [3000 .
1
1
1
1
1
1
1
e e J

Instituto Cientifico del Pacifico
www.icip.edu.pe




DEL PACIFICO

r ) INSTITUTO
qcm\mﬁco
.

Seleccionar la cara plana superior de la base.

Selecciones de relaciones de posicion A
0a |
yes
Entidad de referencia

i

Relac. de posicion estandar

Cara<1>@54_E2_P1-1

Relac. de posicion avanzadas

Centro de perfil

/E/\ Simétrica
WFU‘ Ancho

Relacion de posicion de trayecto

[o | Acoplamiento lineal/line

1=
] [omm :
i

i 45.00° :
i T 4500 :
I == [0.00° =
L

% Relaciones de posicion

: - e A
Selecciones de relaciones de posicion

&0 |
@‘@, J Cara<1>@54_E2_P1-1 l
i

Entidad de referencia

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
: Relac. de posicion estandar .
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
L

Extruirl de S4_E2_P5<1>

N |

Relac. de posicion avanzadas ~

Centro de perfil

‘/B/\' Simétrica

|
i‘a Ancho

Relacion de posicion de trayecto
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Una vez definido todo, dar Aceptar.

E & Angulo limitef @ @
ot
) Aceptar I

% Relaciones de posicidn

-

- - oo S
Selecciones de relaciones de posicion #~

Cara<1>@54_E2 P11

Cara<2> @54 E2 P5-1

Entidad de referencia

&l |

Relac. de posicion estandar hd

Relac. de posicion avanzadas L

Centro de perfil
I_@[frlcjg __________________ R B ____

Por lo que quedard de la siguiente manera.

- -
L1
3
e
Ly
=N
n
o
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Y asi se podrd mover el gancho.

A diferentes posiciones.

o
2
&=

(S)

O
o.
[
T

(o]
2
&=
-—

(=
Q0
(S}

[e]
-—

=}
=
e

(%]
=

o
o
>
T
=
o
K
3
3
3
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Finalmente, dar Guardar.

]

L 38 soupworks| | D - A@)2 - -8

1 1
: g % Guardar (Ctrl+5) . :
1 Insertar e Guarda el documente active. 1
[ 1 TaT -1 =TSl Syt o 414 | 1 11141 { 12| o |

Colocar el nombre de S4 E2.

' =
| : B Guardar come X
" : A W > Esteequipo » Escritorio » v | O Buscar en Escritorio yel
| 1 . -
| 1 Organizar + MNueva carpeta = - e
I' : A360 Drive & * ~
| 1 * Descargas o+
| 1 me e 3
| 1 scritorio E 4 f df <
! L
| : @) Creative Clou p
‘ : 5 Documentos CAMILA CURSO cjere
1 &= Imagenes o SOLIDWORKS
| 2017 ICIP
| : 01-ARCHIVOS U, v
' I

Mombre: | S4B ) ~

Tipo: | Ensamblaje (*.asm;*.sldasm) ~

Descripcion:  Add a description

(®) Guardar como [ incluir todes los componentes referenciados
| () Guardar como copia y continuar Agregar prefijo
X i Avanzada
() Guardar como copia y abrir Agregar sufijo

—

~ Ocultar carpetas Cancelar

Y quedard completamente listo.

D -@- ﬁ - g -5y v a {8} - s..| F7 Buscararchivos y modelos Q' ?-_0x
R & & 1 L

2
oS SOLIDWORKS| d

Insertar Relacié Matriz de Mover Most Operaciones Geometria N »|
componentes Elacion componente lineal componente CELED de ensamb... de refer... =l
| de Fasteners compaonentes estudio de
- posicidn - - ocultos - - movimiento
| Ensamblaje | Disefio | Croquis | Calcular | Complementos de SOLIDWORKS | SOLIDWORKS MBD | 0o

CORB-T-v-SR-T-

' Bl & & °
-
() $4. 62 (Predeterminado<Estado de vi *
v Historial

Sensores
4 Anata(ionas
‘ﬂ Alzado

m Planta
‘ﬂ Vista lateral :|

I_,Origan

» By (7 5462 P1<1> (Predeterminads
» B (1) 54_E2_P2<1> (Predeterminads
» (B () S4.E2 P3<1> (Predeterminadi
» T (1) 54_E2_Pd<1> (Predeterminads
4 % 54 E2_P5<1> (Predeterminado<+
» B (1) 54_E2_P3<2> (Predeterminad Y

» B () $4_E2 P3<4> (Predeterminad: i

v T (1) 54_E2 P2<2> (Predeterminadc | I

» R, £ <4 F3 D2cSs Mradeterminads ¥
>

Instituto Cientifico del Pacifico
www.icip.edu.pe




