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OBJETIVO
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. AA

El objetivo principal del ejemplo es aprender a

crear y configurar un ensamblaje, agregando

varias piezas y colocando diversas relaciones
de posicion enfre ellos.
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PLANTEAMIENTO

En este ejemplo se creard un ensamblaje, al

cual se le agregardn 3 piezas y tendrd varias
relaciones de posicion entre si.
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DESARROLLO

Empezar creando un nuevo archivo, dando
. clic a suicono en la barra de mend.

' l INSTITUTO

CIENTIFICO
% DEL PACIFICC

Muevo (Ctrl+N)
Crea un documento nuevo.

‘ A la ventana que abra, seleccionar ensamblaje y, consecutivamente,
|
dar Aceptar.

Pieza Ensamblaje Dibujo
una representacion en 3D de un Gnico

una disposicion en 3D de piezas y/o otros
componente de disefio

un dibujo técnico en 2D, normalmente de
ensamblajes

una pieza o de un ensamblaje

Avanzado

Cancelar
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Luego, ir a sus archivos y seleccionar E1_S4_P1. Optar por Abrir.

Configuraciones:
[] Utilizar SpeedPak
Estados de
visualizacidn: Referencias...

Filtro rapido:

Mombre: |"E1_S4_P4" "E1_S4_P1" "E1_84_P2"" w | Archivos de SOLIDWORKS (slc v

|v Cancelar

! =) Abrir ]
1 1
: T . e« EEM.. » 01-ARCHIVOS U.., vl & Buscar en 01-ARCHIVOS UTILL.. @ :
1 1
: Organizar + Mueva carpeta =~ [ @ :
[ . I
I, i v Favoritos 2 MNambre Fecha de modifica..  Tipo :
1
\ i ~ . MAAS T 1720 A 1
- a2 A360 Drive L E‘I_Sd_P‘Q 04/09/2017 12:30 ... SOLIDR.C:
: 4. Descargas < E1_54 P2 03/09/2017 12:13 a... SOLIDWC:
\ : Bl Escritoric 154 P3 03/09/2017 11:41a..  soLIDWA
' s Q Meca & E1.54 P4 03/09/2017 12:25 a... SOLIDWA
‘ : @) Creative Cloud Fi
| I = . . < v
\ : Mode: | sglucionado o []Mo cargar componentes
I ocultos
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

Una vez en la pantalla de Solidworks, dar un clic para colocar la primera

pieza.
@ Insertar componente @
W X M

Mensaje ~ " Q

Seleccione una pieza o ensamblaje que
desee insertar y, a continuacion,
cologue el componente en la zona de
graficos, Utilice |a tachuela para
insertar multiples copias del mismo
componente o de un components
distinto.

Haga clic en el boton Aceptar para
insertar un componente en el origen.

Pieza/Ensamblaje para insertar Eas
Abrir documentos:

4 E1.54 P1

Configuracion:

Predeterminado W

Examinar...

o e e e ]
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Como se puede observar, dicha pieza tendrd una letfra (f) delante’de su

nombre, lo que significa que la pieza es fija.

@ BB e S >

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

-

Né
@ Ensamblajel (Predeterminado«<Estadoe «
» Historial

Sensores
4 Anntacinnes

|ﬂ Alzado

|ﬂ Planta

|ﬂ Vista lateral

v {8y (f) E1_54_P1<1> (Predeterminado<-

P e T |

;’??SSDLIDWDRKS { Archivoe  Edicion  Ver Insertar Herramientas Ventana 7

Q BE B2

Matriz de Mover

Insertar

| componentes Relacion componente lineal Smart componente
| de Fasteners
posician = =

)

. I T
Ensamblaje ) Dise Insertar componentes

Agrega una pieza o subensamblaje

= existente al ensamblaje.

tos de SOLIDWORKS | SOLIDWORKS MBD

@.

4

nsamblajel (Predeterminado<Estado

—

Historial

=

Sencores

[

Anctaciones

v@d\iﬂ

-

[m——————
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Abrird de nuevo la ventana que se mostré anteriormente. Ahora,

seleccionar E1_S4_P2, y dar Abrir.

I i
o, Abrir X
- :
1
: T o« BEM.. » 01-ARCHIVOS U.. v O Buscar en 01-ARCHIVOS UTILL.. 2 :
1 1
1 _ 1
'.} ! Organizar « MNueva carpeta =~ [ @& 1
| 1 - 1
' 1 = - ~ Mombre Fecha de modifica.. Tipo :
\ : w{ Favortos 1
| : P ——— il
\} : a0t A360 Drive @ E1S4 Pl 04/09/2017 12:30 ... SOLID.'.'O:
| : 4. Descargas 4'\\ E1_5-'-'1_P2) 03/09/2017 11:41 a...  SOLIDWOu
\ 1 L
‘l : B Escritorio « E1_54 P3 03/09/2017 12:25 a... SOLIDW :
'. I @ mEca ]
\ : & Creative Cloud Fi :
‘ [ : v d
\ I
‘ 1 Mode: | solucionade v  Estados de | Eetado de visualizacic v 1
| : ] ) visualizacion: 1
| 1 Configuraciones: | |50 - Spur gear 9M 1¢ v :
| : Referencias... 1
1 1
1 = - 1
. S 1
E Filtro rapido: :
: Mombre: |E1_54 P2 v | |Archivos de SOLIDWORKS (".sle :
| 1 1
‘ . Iv Cancelar i
o o o e T S T 1

En la parte inferior izquierda, aparece un recuadro en el cual se visualiza
un dngulo y 3 ejes (X, Y, z), con el cual colocar el valor de 90 y seleccionar

el eje y; por lo que la pieza se rotard.

-
| Pieza/Ensamblaje para insertar ~

1 Abrir documentos:

Configuracion:

ISC - Spur gear 9M 16T 20PA 12FV +

Examinar...

Vista previa de miniatura hd

Opciones La)

| 1 .Inlcmrel comando al crear un

| ensamblaje nuevo
? | .Exammar automaticamente al crear A(
un nuevo ensamblaje T

I .‘uflsta previa de graficos

Rotar componente con respecto a ¥

"Isomeirlcu
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Posteriormente, dar un clic en la pantalla para colocarlo.

1 o
[}

I —
@B R e S >
1
e
:@ Ensamblajel (Predeterminado«Estado «
1z Historial

: Sensores

1 o

:P Anu:utaciu:unes

: |1| Alzado

i |I| Planta
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
I
1
1
1
1
1

|1| Vista lateral

L Origen
4 % (f) E1_54 P1<1> (Predeterminado=<-
v 8 (-) E1.54_P2<1> (ISO - Spur gear 9N

@@ Relaciones de posicign

@ Ensamblajel (Predeterminado<Estado «
> Historial

Sensores
* Anu:utaciu:unes

|ﬂ Alzado
|1| Planta

El Vista lateral

L Origen
L % (f) E1_54 P1=1> (Predeterminado«<-
» @ () E1 54 P2<1> (ISO - Spur gear 9N
4 % (-1 E1_54 P3<1= (Predeterminado«<!

@@ Relaciones de posicion
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Luego, seleccionar Relacién de posicion.

1 1
1 - - - - - - -
:_] DSsoupworks (P O-FB-E-&-9-|-0 HS I
1
1 1
[ElE]

] g FIF] [ i @55 !
1 Insertar Relacid Matriz de 5 - rt Mover Most 1
1 componente £lacion componente lineal ma componente astrar 1
1 de Fasteners componentes |
| : = posicidn = = ocultas :
| 1 ~——" T 1

| I . . : - . . . R P
| : Ensamblaje | Disefio | Croqu =~ * bosicion WORKS | SOLIDWORKSMBD | 5
\ 1 Coloca dos compeonentes uno con :
| I relacidn al otro. 1
| @.LE—LLJE.J..&I&_L* _______________________________________________ i

=l E%\$|@|
% Relacidn de posicidn @ @

x

@ Ensarnblajel {(Predetermi...

Andlisis
D

Relaciones de posicién

Ak

Ak

A

v | Flsométrica
H T Modelo | Vistas 30 | Estudic de movimiento T |

1

1

1

1

1

1

i

1 N
1

1

1

i

1 Relac. de posicion avanzadas b
1

I
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Dar clic en la cara cilindrica de la pieza E1_S4_P3.

Q Relacdéndeposicion & oooTTTTmmmmmmmmTTTTT
v x
Analisis

% Relaciones de posician

- ! o ~
Selecciones de relaciones de posicion /™~

Y [creesirs

Relac. de posicion estandar ~
Coincidente
Paralela

-
: % Relacidn de posicién @j? @

1

1

v x

1
|

1 & Analisis

% Relaciones de posician

. - . "
Selecciones de relaciones de posicion

£ Cara<1>@E1 54 P31

Simetria3 de E1_54 P1<1>

1 Relac. de posicidn estandar ~

1
| : Coincidente :|
1
[
: Paralela
1
| 1
: Perpendicular
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Una vez definido todo, dar clic en aceptar. Las piezas se moverdn a la

relacion que se le asigno.

Lo [Ol & ][22 =

[‘IBloquear rotacién Agregar/Finalizar relacién de posicién i

............................... s
I
Relac. de posicion estandar u -h

Coincidente

Paralela

Perpendicular

Tangente

Bloquear

A
N
L
o
©
i
A

4k

Distancia

Ak

i
i
i

1|
i
i
i
i
i
i
i
i
i
i
i
i

Concéntrica -
i
i
i
i
i
i
i
i
i
i
i
i
i
i
i
i
i
i
i
i
i
i
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Seleccionar la cara inferior de la chumacera.

=

elac. de posicion estandar

Coincidente

Paralela

Perpendicular

9= 7] | >

Tangente

Concéntrica

Bloguear | Distanc

Y luego la cara inferior del gje.

% Relaciones de posicién

Selecciones de relaciones de posicion #

& Lam Cara<3>@E1 54 P1-1 | |

I
: Relac. de posicidn estandar ~

1

1 Coincidente

A

i

i Paralela

1

' . Perpendicular
. Tangente

Concéntrica

| . Bloquear
I | |10.00mm

H 40(1) de E1_54_P3<1=
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Ahora, elegir invertir cota en la relacién de distancia.

e i e
1 - L
% Relaciones de posicidn

&

N N I ~
lecciones de relaciones de posicion

)

Cara<3>@E1_54_P1-1
Cara<d>@E1_54_P3-1

A

| Relac. de posicion estandar ~
|
| Coincidente
|I
Paralela

Perpendicular

¥ Hlzl X

Tangente
Concéntrica

Eloguear

10.00mm =

( Invertir cota )

, Y una vez definido todo, dar Aceptar.

E=|C3]

[mm— e e e — e —— e — e ————————————

Aceptar

‘E@

% Relaciones de posicidn

g

N - L ~
lecciones de relaciones de posicion #

elac. de posicion estandar ~

G

Cara<3>@E1_54_P1-1
Cara<4>@E1_54 P3-1

&

=

Coincidente

Paralela

Perpendicular

¥ Hlzl >

Tangente
Concéntrica

Eloguear

|1'D.|)|}mm E|

[T invertir cota

e

[mm e e e e — e — e — e — e ———————————
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Seguidamente, seleccionar Concéntrica.

% Relaciones de posicién

i ] . ~
Selecciones de relaciones de posicion #

é2

Relac. de posicion estandar -~

Paralela
Perpendicular

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
:

Coincidente :
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
]

Dar clic al gje.

% Relacion de posicion @j* @

v x 9

Anélisis
% Relaciones de posicidn

i ) . ~
Selecciones de relaciones de posicion ™~

2

Relac. de posicion estandar
Coincidente

| i Paralela

1

: Perpendicular
1
: Tangente
1
1
1

Cara<1>@E1_54_P3-1
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Y luego al agujero del engranqgje.

————————————————————— - - -

% Relacidn de posicién @j} @
v X
Anélisis

% Relacicnes de posicion

. . o A
Selecciones de relaciones de posicion #~

&8 I Cara<1>@E1_S4_P3-1

Relac. de posicion estandar ~

Coincidente
1
| : Paralela

Aceptar
A EE

% Relaciones de posicién
- . oo ~
Selecciones de relaciones de posicion

Relac. de posicion estandar ~

Cara<1>@E1_54_P31

Cara<2>@E1_54 P21

Coincidente

Paralela
Perpendicular
i Tangente
Concéntrica

1
1
1
e o o o o o e e e e e e e e e
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Ir a relacion de posicion avanzadas y seleccionar ancho.

I
Relac. de posicidn estandar g

Relac. de posicion avanzadas ~

Centro de perfil

B’} Simétrica

L4

ﬂﬂﬂ Ancho

: Anchura p™
: Centrado W
L

Seleccionar 2 caras en selecciones de ancho: la primera serd la cara

interna de la chumacera de la derecha.

i

- ° 4 @Ensamblaje'l (Predetermi...
Q@ BB ¢ &

% Relacidn de posicién @j* @
. x @
Andlisis

% Relaciones de posicién

- - . ~
Selecciones de relaciones de posicion @

Selecciones de ancho:

Cara<3=@E1_54 P11

o7

‘{3 Referencia de ancho

Selecciones de pestafia:

Relac. de posicidn estandar b4

Relac. de posicion avanzadas ~

Centro de perfil
s - .
Simetrica
Ancho

Restriccion:

Centrado b
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Y la siguiente serd la cara interna de la chumacera de la izquierd

19| B[R[&[&]
l% Relacidn de posicién \_} @

:\/ x'fi.
1

!yAmm

1 % Relaciones de posicidn

- - P ”~
Selecciones de relaciones de posicion

Selecciones de ancho:

Cara<3> @E1_54_P1-1

e

Selecciones de pestafia:

Relac. de posicion estandar v

3= Referencia de ancho

Relac. de posicion avanzadas ~

Centro de perfil
o T
& | Simétrica

m Ancho

Restriccidn:

Centrado W

| —

Ahora, seleccionar 2 caras en selecciones de pestana, denfro de la cual,

la primera serd la cara de la derecha del engranagje.

; ; e ~
Selecciones de relaciones de posicion #~

Selecciones de ancho:

Cara<3> @E1_54_P11
Cara<4> @E1_54_P11

=)

|— ____________________ i s, T L L, 7 e e o o
19 | . B | $ K2 I

G 7 1

1 # 1

v x E |

1 1

. &B Anilisis i
% Relaciones de posicidn 1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

Selecciones de pestana:

|= Referencia de ancho

Relac. de posicidn estandar v

Relac. de posicién avanzadas Lad

Centro de perfil
e P
JB | simétrica

Ancho

Restriccidn:

Centrado W

Relacidn de posicion de trayecto
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Y luego, su cara opuesta.

1 @ Ble &7 | T

L

1 § Anchot @ @
I

. m

i Ardres

% Relaciones de posicién

3 Referencia de ancho
- ; . A

Selecciones de relaciones de posicion

Selecciones de ancho:

ﬁ? Cara<3> @E1_54_P1-1
Cara<d>@E1_54_P1-1

Selecciones de pestafia:

Cara<5>@E1_54_P21
Cara<6>@E1_54 P21

Relac. de posicidn estandar b
Relac. de posicidn avanzadas -~
Centro de perfil
4 . T
& | simétrica

m Ancho

Restriccion:

Centrado W

[ e ———— e —— e ———————————

Por lo que una vez definido todo, dar Aceptar.

1
I § Anchot @G @

Aceptar
ey aur:

% Relaciones de posicidn

Referencia de ancho

; ; g A
Selecciones de relaciones de posicion #~

Selecciones de ancho:

@}9: Cara<3> @E1_54_P1-1
Cara<4> @E1_54_P1-1

Selecciones de pestafia:

Cara<5>@E1_54_P2-1
Cara<6>@E1_S4 P21
Relac. de posicion estandar 4
Relac. de posicién avanzadas Ll
Centro de perfil

/Q’ Simétrica

Ancho

Restriccion:

iz Referencia de pestafia

Centrado W

Relacién de posicion de trayecto

[ e e —— e — e —————————
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Y asi, el ensamblaje se verd de la siguiente manera:

:@ Ensamblajel (Predeterminado<Estado «
’ Historial

Sensores

4 Anctaciones

|1| Alzado

|E| Planta

|1| Vista lateral

I_. Crigen

L4 Qf'[j (f) E1_54_P1<1> (Predeterminado=-
Ejf'fj (-1 E1_54_P2=1= (150 - Spur gear 9k
4 Qf'[j (-} E1_54_P3<1> (Predeterminado«<!
- @@ Relacicnes de posician e
@ Concéntrical (E1_54_P1<1=,E1_
|| Distanciat (E1_54_P1<1= E1.54
@ Concéntrica2 (E1_54_P2<1>,E1_
[l Anchot (E1_54 P1<1> E1_54 P

—————————————— -
-
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Dar clic sobre el valor de la cota 300 y colocar 350. Luego, acept

Guardar el valor actual y salir del cuadro de didlogo.

«.rxa)':.t,

o A o -
1
% - & - - - - -

i | S soupworks | O - 2-9-|5-(0 B & I
1 N4 1
I g [0 Reconstruir (Ctrl+B) H
H 5] i !
1 Insertar - Matriz de Reconstruye |a pieza, el ensamblaje o 1
! componentes Relacion componente lineal L el dibujo. 1
1 de Fast J i
: S posicion = S ocultos :
1

| Ensamblaje | Disefio | Croquis | Calcular | Complementos de SOLIDWORKS | SOLIDWORKS MBD | Yo E

I =

] -

) |

planos.

e 1

PLEPEH O (ORI
(8D |

Ver planos
Controla la visibilidad de los plancs.
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Y asi se visualizardn todos los planos de cada una de las piezas.

% Relacién de posicidn @ff @

v x 9 [E

Andlisis
% Relaciones de posicidn

. . . -
Selecciones de relaciones de posicion #

&
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Dar clic a la vista lateral del gje.

S > @ bl Predetenni, .
:@\||}%|$|e| A\

: % Relacién de posicién @ @ 7 \

v

[

. 00 Anaélisis

% Relaciones de posicion

= 2 S A
Selecciones de relaciones de posicion

@@lli

!
5 \
R & a ~

&\ Paralela
L]

| Perpendicular
1

Tangente

Concéntrica

@\ Bloquear

I:‘I | {1.00mm -
/3 2

I e e e e e e e e e e o e e e e o e -
: 4 @ Ensamblajel {(Predetermi...

R IEIE ) N

: % Relacién de posicién @ ® A \

1

o x

£ Analisis

&

1 % Relaciones de posicién

Selecciones de relaciones de posicion A
|
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Una vez definido todo, presionar en Aceptar.

e ————
! » @ Ensamblajel (Predeterrni...
I e
@ B R ¢ €]
1
: % Coincidente1 @ @
l’ II Aceptar I -
[
\ 1 ; F53
. i % Relaciones de posician
| :
1
| : Selecciones de relaciones de posicion ~
‘o : ﬁ% Vista lateral@E1_54 P3-1@En:
‘ : Plano1@E1_54_P2-1@Ensamb
| 1
| 1
| -
| i
:‘ : Relac. de posicidn estandar A
‘ : Coincidente
1
|
| : Paralela
| 1
: Perpendicular
1
: J+ Tangente
1
1 -
1 Concéntrica
1
1
1 Eloguear
1
1 " 0 S
1 0.00mm =
1
1 [m | [aonzerrrre -
i LD03677T7 =
1
1 Alineac, de relac, de
: posicidn:
1
,
1
' : Relac. de posicion avanzadas W
|
1 v

lH T Modelo [ Vistas 3D | Estudio de movimiento T |

‘ Ocultar todos los tipos, seleccionando el icono de ver de la barra

fransparente ver.

r P I_r-'._l': ¢ i 3 — 1
| PP B (@NOR o ,
1 1
|
| i Ocultar todos los tipos i
: Controla |3 visibilidad de todos los :
< 1 tipos. I
1 1
, 1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
i i
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Por lo que, al terminar de agregar todas las relaciones de posicion, al

momento de girar la manivela, se moverd el engranaije.

i "?' """""""""""""""""""""""" =
= «~([E] |~ = = =

| EJ PSsoupworks (P DO -F-(@E-)S-=-15-/0 6

< | 1
i @ % Guardar (Ctrl+S) . i
1 Insertar Relacion Guarda el documento activa, :
i componentes de componente inear :
1 = posician = 1
1 1
1 1
1

Ensamblaje | Disefic | Croquis Calcular| Complementos de SOLIDWORKS | SOLID
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Colocar el nombre de $4_E1 y dar Guardar.

Descripcién:  Add a description

| (®) Guardar como [T Incluir todos los componentes referenciados

| () Guardar como copia y continuar Agregar prefijo

’ . . Avanzada
() Guardar como copia y abrir Agregar sufijo

= Ocultar carpetas Cancelar

o, Guardar como I

1

T L e« EJEM.. » 01-ARCHIVOS U... v O Buscar en 01-ARCHIVOS UTILL.. @ :

1

Organizar + Mueva carpeta == - 7] :

Es I

A e . 1

' S Favoritas Mombre Fecha de medifica..  Tipo :
‘ . : 1
\ & A360 Drive Mingdn elemento ceincide con el criterio de blsqueda. 1
4. Descargas :

\ B Escritoric :
. (s WY i 2 :
| @: |4 E1) v| |
1

\ Tipe: | Ensamblaje (*.asm;".sldasm) W :
1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

Y asi, el ensamblaje quedard completamente listo.

@ % EE 04 2 &% Eﬁ °E§i

;SSOUDWORKSP D-F-B-2-59%-L-08&- s4E1 [?ji
B 1
1
1

Insertar Matriz de Mover Operaciones Geometrial

componentes Relacion componente lineal Smart componente Mostrar de ensamb... de refer.,
de Fasteners componentes
o posician = o ocultos o o
| Ensamblaje | Disefio | Croquis | Calcular | Complementos de SOLIDWORKS | SOLIDWORKS MED | BE

I LBEE- O 0 eR- D

JEIIE IR
| ?v
@ 54 E1 (Predeterminado<Estado de visuz
3 Historial
Sensores
4 Anotaciones
|1| Alzade
|i| Planta

|1| Vista lateral

LOrigen

l v € () E1.54 P1<1> (Predeterminados-
' v €@ () E1_54_P2<1> (ISO - Spur gear b
v € () E1_54.P3<1> (Predeterminado<!

4 @@ Relaciones de posicidn
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